MaBI.
n ROBOTIC

Tragfahigkeit

Lange (aus einem Stlick gegossen)
Gewicht

Verfahrweg

Verfahrgeschwindigkeit

Abtriebsseitige Messsysteme*

Max. Lange absolut

Auflésung abtriebsseitiger Linearencoder
Linearitdtsabweichung abtriebsseitiger Linearencoder
Messwiederholgenauigkeit
Antriebstechnologie

Art der Linearfiihrung
Zahnstangenqualitat
Energieversorgungskette

Bremssystem

Manuelle Bremsloseeinheit
Schmiersystem

Schutzabdeckung

* auch ohne abtriebsseitige Messsysteme erhaltlich

MLR-2500 Precision

MLR-2500-P

2500 kg /5511 Ib
5m
3500 kg / 7716 |b bei 5 m Lange
3,5m {x 1,75 m}) bei 5 m Lange
1,0 m/s
v
17m
1nm
*+2,5um/m
41 nm
Master-slave SIEMENS Getriebemotoren
Rollen
Q6
intern
Servomotor mit Haltebremse
auf dem Schlitten
impulsgesteuerte Schmiereinheit
PUR Faltenbalg

THE SWISS-MADE INDUSTRIAL ROBOTS




